Integration av ett UTM-system med konventionell
flygledning

Uppdraget galler utveckling av infrastruktur for dronarflygningar i ett projekt som heter Testbed Air
Mobility.

Projektet koordineras av Carina Lindholm via Saab AB och har féljande foretag som medverkande:
Ericsson AB, Swedavia AB, ACR AB, LiU, LFV samt RISE AB.

Det ar ett tredrigt projekt och vi skulle gdrna vilja ta del av och integrera ett programmeringsteam
hos oss pa Saab med handledning av flera av oss parter.

Pa Saab ATM utvecklas programvara for flygledartorn. Denna programvara maste vara extremt
tillforlitlig:

e Robust infrastruktur och design gor att systemet kan fortsatta fungera dven om delar av
hardvaran gar sonder eller hela centraler faller bort.
e Hog informationssakerhet sakerstaller att visad data alltid ar korrekt och giltig.

Denna hoga tillforlitlighet gor det dock svart att genomféra demonstrationer och experiment i den
skarpa programvaran — dven i testmiljoer. Darfor har vi utvecklat en helt fristaende, webbaserad
demonstrator. Den ar byggd for att upplevas som om den utfér samma funktioner som det skarpa
systemet, men utan de strikta krav som annars begransar experimenterandet.

Demonstratorn ar utvecklad i React och Meteor for att mojliggéra snabb prototypframtagning. |
dagslaget kan den 6ppna och stanga luftrum for dronartrafik. Nu vill vi bygga vidare genom att lagga
till hantering av elektroniska flight strips, sa att flygledare kan utféra sitt arbete direkt i systemet och
automatisera delar av dronartrafikhanteringen.

Malet ar att dronare automatiskt ska ledas bort fran flygplatsen nar det kravs av den bemannade
flygtrafiken utan att flygledarna behdver utféra extra arbetsmoment.

Forutom flight strips finns det aven annan funktion som skulle kunna hanteras i detta system, det
kommer framst att styras av vad som kravs av projektet Airmobility.

Da Saab ATM gar mer mot webb och cloud sa kan dven sadana aspekter vara intressanta att
utvdardera i en demonstrator:
e Hur kan man lata en webbklient kéra vidare offline utan tillgang till en server men med
kommunikation mellan vissa flygledarklienter, kan ramverk som yjs anvandas for detta?
e Vad innebiér det att kora systemet i en molnmiljo, hur paverkar det fordréjningar och
tillforlitlighet. Ar det skillnad pd molnleverantdrer vilken tillforlitlighet man kan f& om man
vill halla datatrafiken nationell?



